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RESUMEN

A nivel mundial la evolucién de la tecnologia en diferentes disciplinas tales como:
la eléctrica, la electronica, la automatizacion, las telecomunicaciones, la
informatica, y la arquitectura, han posibilitado una interaccién de las mismas
contribuyendo principalmente para el disefio y construccion de edificios y
viviendas inteligentes que pronto pasard a ser basico en un futuro préximo en
todas las naciones. De esta forma se origina esta disciplina de estudio denominada
Domotica, la misma que integra 'y comunica interactivamente todas las funciones
y automatizaciones en una vivienda, permitiendo al usuario final interactuar con el
sistema de una manera féacil y sencilla. El presente trabajo tiene por objeto la
implementacion de un sistema Domdtico mediante la utilizacion del PLC Logo
Easy x-Messenger para la automatizacion y control de todos los procesos en una
vivienda y con la finalidad de realizar aplicaciones practicas en las cuatro grandes
areas de seguridad, confortabilidad, gestion de la energia y comunicacién; con
periodos cortos o largos de tiempo para monitorear los dispositivos de una
vivienda desde un celular, Tablet o PC informando en todo momento los eventos
gue sucedan en una vivienda y poder actuar de inmediato. Sin embargo es
importante tomar en cuenta de acuerdo a las funciones que integre un sistema y la
facilidad para el manejo del usuario final serd considerada un sistema domotico
mas avanzado. Por lo tanto para una mejor utilizaciéon de este Modulo Didéactico

para el Control Domético se ha desarrollado aplicaciones practicas.
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FOR PRACTICAL APPLICATIONS IN ELECTROMECHANICAL ENGINEERING
CAREER COTOPAXI TECHNICAL UNIVERSITY DURING 2013.”

Author: Cuyo Semblantes Danilo Javier

ABSTRACT

This research is about the world level evolution of the technology in different
disciplines such as: electrical, electronics, automation, telecommunications,
computer science, and architecture, they have facilitated an interaction among
them for contributing to design and build buildings and smart houses that they
will become basic in the future in all countries. This way it originates this
discipline of denominated study smart house, the same one that integrates and it
communicates all the functions and home automation, allowing to the user final to
interact with the system in an easy and simple way. The present research has as
the objective to implement smart house system that through the use of the PLC
Logo Easy x-Messenger for the automation and control of all the processes in a
smart house and in order to make practical applications in four major areas of
safety, comfort, energy management and communication; with short or long
periods of time to monitor the devices in a smart house from a phone, tablet or PC
at any time informing the events that occur in a smart house and can act
immediately. However it is important to take into account according to a system
that integrates functions and ease of handling end user will be considered a more
advanced home automation system. In addition to a better usage of this didactic
module implementation of control smart house it has developed practical

applications.
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INTRODUCCION

En la actualidad la innovacion tecnoldgica es parte importante en el desarrollo de
todos los aspectos de los seres humanos. La Domdtica es una disciplina que
genera un amplio campo laboral en los futuros técnicos y profesionales de la
Universidad Técnica de Cotopaxi, proyectada a introducir el control automatico a
los hogares para brindar seguridad, confort, ahorro energético y comunicacién con

la integracion de sus funciones y la interactividad del sistema con el usuario.

El Médulo Didactico estd basado en un sistema técnico de automatizacion de
automata programable del PLC Easy x-Messenger de facil instalacion y de menor
precio, en comparacion con los sistemas de tecnologia LonWorks, Simén Vit, del
EIB y KNX, entre otros. EI PLC Easy x-Messenger tiene la ventaja de ser un
equipo que utiliza la tecnologia programada gracias a los avances de la
informatica de los ultimos afios para la automatizaciéon de los procesos acorde a

las necesidades del usuario.

Los autématas programables eran disefiados para realizar procesos industriales,
pero sus posibilidades el presente proyecto ofrece una manera de utilizar el PLC
Easy x-Messenger CPU XME-12DC-DA-RT-GWIFI como sistema domético
centralizado utilizando el lenguaje de programacién en Diagrama de Funciones
(FUP) para la automatizacién de procesos en una vivienda, como activacién de
alarmas, subida de persianas, encendido de una luz, deteccion de intrusos, etc.
Ademas este PLC posee el software “eSms.Config.exe” necesaria para manejar
los procesos de las diferentes actividades practicas de una manera facil y

eficiente.
El objetivo del proyecto es el disefio y la construccion de un Modulo Didactico de

control de una vivienda inteligente a ser implementado en el Laboratorio de la

Carrera de Electromecéanica de la Universidad Técnica de Cotopaxi mejorando la
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formacion de los estudiantes en temas basicos de domética, funcionamiento y la

interaccion de los diferentes elementos entre ellos y el usuario.

Este trabajo de investigacion consta de tres capitulos:

En el Capitulo | se encuentra el fundamento tedrico en el cual se define y se
detallan los conceptos bésicos de: Domética, Modulo Didactico de Control
Domotico, Sistemas a Gestionar: Seguridad, Confort, Ahorro energético y
Comunicacion, Sistemas de Control: Sistema centralizado, Topologia de la red:
Topologia en estrella, Tipos de Sefiales, Elementos que Componen un Sistema
Domético: La unidad de control, Los sensores, Los actuadores, Los aparatos

terminales.

En el Capitulo Il se realiza un analisis e interpretacion de resultados de las
encuestas aplicadas a los docentes y estudiantes de la Carrera de Ingenieria
Electromecénica y Eléctrica, informacion que permite establecer la factibilidad
del Mdédulo Didactico de Control Domético gracias a la verificacion de la

hipétesis.

En el Capitulo 11l se detalla el disefio y construccion del Modulo Didactico para
Control Domético como la determinacidn de costos de los elementos y equipos, el
disefio y construccidn, las diferentes fuentes bibliogréaficas realizadas, a través de

fuentes de consulta con sus respectivas conclusiones y recomendaciones.

Los anexos que constan de Datos Técnicos e informacién relevante del proyecto
como: el manual de préacticas pre-elaboradas, encuestas realizadas de docentes y
estudiantes, planos de disefio del modulo didactico, glosario de términos,
simbologia domotica, manual de mantenimiento y operacién del Modulo

Didactico de Control Domoético.
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JUSTIFICACION

El desarrollo de las nuevas tecnologias no son lujo sino una necesidad sobre todo
en el nuevo campo de la domdtica conocida a nivel mundial por los sistemas a
gestionar, pero en el Ecuador es una tecnologia en desarrollo poco difundida en
un espacio corto de tiempo aportara grandes beneficios no solo a los usuarios de
una vivienda inteligente sino también a otros actores o sectores involucrados
como a los futuros profesionales de la Carrera de Ingenieria Electromecénica y
Eléctrica de la Universidad Técnica de Cotopaxi para el control eficiente y seguro

de estos sistemas.

Con la implementacion de este proyecto de un sistema técnico de automatizacion
de una vivienda basado en el automata programable Easy X-Messenger CPU
EXM-12DC-DA-RT-GWIFI el alcance de esta tecnologia facilitara las tareas
cotidianas de los estudiantes a un bajo costo siendo un sistema ampliamente

utilizado para ser programado en tiempo real determinadas préacticas.

El tema propuesto fue disefiar y construir un moédulo didactico de Control
Domotico para aplicaciones practicas de los estudiantes para fortalecer los
conocimientos tedricos-practicos con elementos y equipos utilizados en la
automatizacion de los procesos de un sistema de vivienda inteligente mediante la
tecnologia programada e interactuar entre ellos. EI Mdédulo Didéctico sera
destinado al laboratorio de la Carrera de Ingenieria Electromecéanica de La
Universidad Técnica de Cotopaxi con el propdésito que los estudiantes desarrollen

sus aplicaciones practicas.

Para el desarrollo del presente proyecto se contd con los recursos econémicos y

humanos.
Aplicando esta investigacion de la mejor manera se podra satisfacer las

necesidades y requerimientos de los estudiantes con los nuevos conocimientos

generados que servira de base investigativa en el desarrollo de proyectos.
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